Technicka specifikace Dila

1. Obecny popis predmétu zakazky

Néavrh a vyroba 4 ks testovacich standl s ptislusenstvim pro tcely vyuky elektrickych stroji. Standy
sestavaji ze statické ¢asti a mechanicky vySkove nastavitelné ¢asti. V kazdém standu bude umistén
zatézovaci a testovaci pohon, pfiCemz budou umistény vi€i sobé navzajem a spojeny pruznou
spojkou a tenzomerickym snimacem.

2. Popis pozadavku na konstrukéniho reseni

Stanovist¢ by mélo byt vybaveno modularnim soustrojim se zatézovacim strojem, umoziujicim
zatézovani zakladnich typt elektrickych stroji — stejnosmérného stroje, synchronniho stroje a
asynchronniho stroje. Konstrukce stanovisté musi umoznovat jejich snadnou vyménu a meéfeni
pfenaSeného momentu v motorickém 1 generatorickém rezimu testovaného stroje. Vyskova
nastavitelnost ptipravku pro upnuti méfenych stroji je vyhodou. Stanovisté ma byt koncipovano na
pojizdném stole s moznosti ulozeni vyménnych strojlii uvnitf.

Soucasti stanovisté musi byt veskeré vybaveni pro uchyceni testovanych strojii a jejich sestaveni do
soustroji se zatézovacim strojem, zatéZovaci stroj, stejnosmérny stroj, asynchronni stroj a synchronni
stroj. Méfeni pfenaseného momentu mezi méfenym a zatézovacim strojem ma byt provedeno za
pomoci tenzometrického snimace.

Pohon stroji ma byt zajistén z dodanych ménica, pficemz tyto meénice musi byt schopny fizeni
minimalné synchronniho a asynchronniho motoru. Vzhledem k moznosti méteni dvou stfidavych
motorti na jednom stanovisti, jsou pozadovany 2 ks ménice ke kazdému méficimu stolu.

3. Pozadované parametry jednotlivych komponent

3.1 Testovaci stul

Testovaci stiil musi byt dostate¢né robustni, pohyblivy s moznosti ulozeni testovanych strojii a spojek
uvnitf. Stil musi umoznovat upnuti celého zkouseného fetézce (testovany motor — momentové ¢idlo
— zatézovaci stroj) a rychlou vymeénu testovanych motord. Vzhledem k piedpokladu riznych osovych
vysek testovanych strojil je pozadovana vySkova nastavitelnost ¢asti stolu.

3.2 Zatézovaci stroj

Zatézovacim strojem muze byt trojfdzovy asynchronni nebo synchronni stroj se jmenovitym
vykonem minimaln€ 3 000 W, jmenovitym momentem minimalné 9,5 Nm a synchronni rychlosti
3 000 ot/min. Jmenovité napéti stroje bude 230 V' (v zapojeni do trojihelnika) nebo 400 V (v zapojeni
do hvézdy). Stroj musi byt vybaven brzdou.

3.3 Méfreni momentu

Pro potfeby méfeni momentu ma byt pouzit tenzometricky snimac o rozsahu 20 Nm s ptesnosti 0,1 %,
maximalni rychlosti vyssi, nez 6000 ot/min a vystupnim napétim v rozsahu £10 V.



3.4 Asynchronni motor

Jako asynchronni motor ma byt pouzit trojfazovy asynchronni stroj o jmenovitém vykonu minimalné
1 500 W a jmenovité rychlosti minimalné 1 500 o#/min. Jmenovité napéti stroje bude 230 V' (v zapojeni
do trojuhelnika) nebo 400 V' (v zapojeni do hvézdy).

3.5 Synchronni motor

Jako synchronni motor méa byt pouzit trojfazovy synchronni stroj, elektricky buzeny C¢i
s permanentnimi magnety. Jmenovité napéti stroje ma byt minimaln¢ 200 ¥, jeho jmenovity vykon
ma byt minimalné 500 # a minimalni jmenovita rychlost 1500 ot/min.

3.6 Stejnosmérny motor

Jako stejnosmérny motor ma byt pouzit stejnosmérny stroj s elektrickym buzenim o minimalnim
jmenovitém vykonu 250 # a minimdlnich jmenovité rychlosti 1500 ot/min.

3.7 Frekvenéni meénic

Jako frekvencéni méni¢ je pozadovan méni¢ o minimalnim vykonu 6 AW umoziujici provoz jak
asynchronnich, tak i synchronnich motor a umoziujici rekuperaci energie do sit¢. Méni¢ musi byt
vybaven profinet komunikaci, DI/DO vstupy, AI/AO vstupy, a moznosti vyuziti Drive-Cliq
konektoru. Méni¢ musi obsahovat vykonovy modul, fidici jednotku a ovladaci panel.

3.8 Spojovaci material

V rémci dila je pozadovana dodavka sady mechanickych spojek umoziujicich rychlé spojeni
jednotlivych komponent méficiho fetézce (zatézovaci motor — momentovy snimac — testovany
motor) o odpovidajicich primérech tak, aby byly zejména testované motory rychle zdménné.

4 Shrnuti dodavky

Pro vylouceni veskerych pochybnosti je rekapitulace dodavky nasledujici:
4 ks testovacich stolt
4 ks zatézovacich stroju
4 ks momentovych snimact
4 ks testovanych asynchronnich motort
4 ks testovanych synchronnich motort
4 ks testovanych stejnosmérnych motort
8 ks frekvenénich ménict

4x sada spojek pro mechanické propojeni testovanych komponent
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