Nazev verejné

zakézky: Dodavka systému zaznamu pohybu pro projekt NTIS

Oduavodnéni vymezeni technickvch podminek vefejné zakazky ve vztahu Kk
potiebam verejného zadavatele podle § 156 odst. 1 pism. ¢) zakona ¢. 137/2006 Sb., v
platném znéni

Sniméni zareni emitovaného koaxialnim pfisvitem V infracervené
Casti elektromagnetického spektra umoznuje nezavislost na
osvétleni scény ve viditelné Casti spektra a nezavislost na ovlivnéni

Spektrum, L, o e x
E) (. snimanych subjektii (zde pfevazné osob), které infracervené zareni
predzpracovani, K .

Fisvit zrakem nezaznamenaji.

P Pouziti specialnich kamer, které obsahuji Castecné predzpracovani
obrazu, umozni vys$i rychlost zpracovani dat, protoze hlavni
jednotka dostava jiz castecné predzpracovana data.

Z charakteru planovaného vyzkumu vyplyva, Ze bude tfeba provadét
o, e snimani zdznamu pohybu jak u nezivych objektii (napf. robotické
Riuzne typy objektu pohybu J vy ) (nap

modely), tak u Zivych objekti (osoby ¢i zvitata). Sniméni vétsiho
okruhu objektii zdroven umozni efektivnéjsi vyuziti zatizeni.

Pouziti pasivnich odrazovych znacek umozni pohybovou
Pasivni znacky nezavislost, nebot’ aktivni znac¢ky by vyZadovaly pfivedeni napajeni
a tedy omezovaly volny pohyb snimanych objektt

Z charakteru planovaného vyzkumu vyplyva, ze bude tfeba provadeét
snimani zaznamu pohybu sco nejvyssi frekvenci snimani. Pro
dosazeni dostate¢né presnosti tedy pozadujeme pouziti principu
zaveérky kazdého pixelu.

Zavérka

Mezi planované vyzkumy patii i takové snimani zdznamu pohybu
(napf. analyza pohybu sportovcl apod.), které nelze provadeét
Vv interiérovych podminkach. Ztoho davodu pozadujeme, aby
zafizeni bylo schopné pracovat i v exteriérovych podminkach.

Externi pouZiti

V budoucnu je planovano rozsifeni zafizeni (napf. potizeni dalSich
kamer ¢i kamer s vyS$§im rozliSenim pro snimani ve vétSich

Skalovatelnost prostorach. Ztoho davodu pozadujeme plnou Skalovatelnost
systému, tedy moznost doplnéni dalSich kamer, a to i ve vysSim
rozliSeni.

Mezi planované sméry vyzkumu patii oblast komunikace ¢lovek-
stroj a souvisejici analyza pohybu zaméfena na detaily obliceje
Modul snimani obli¢eje snimanych osob. Proto pozadujeme, aby soucasti systému byl
specialni modul pro snimani obli¢eje (face capture), ktery bude
provazan se zbylou ¢asti zatizeni.

Mezi pldnované smery vyzkumu patii oblast primyslu a robotiky a
souvisejici analyza pohybu zaméfena na rigidni objekty (roboty,
Modul rigidnich objekti | prumyslové linky, apod.) Proto pozadujeme, aby soucasti systému
byl specialni modul pro snimani rigidnich objektt, ktery bude
provazan se zbylou ¢asti zafizeni.




Biomedicinsky modul

Modul pro zabavni
primysl

Pocet kamer: 8

Rozliseni kamer: 2 Mpix

Snimkovaci frekvence:
650 fps

Vyhodnocovaci stanice

Mezi planované sméry vyzkumu patii oblast mediciny a souvisejici
analyza pohybu zaméfend na kineziologickd vySetieni a
porovnavani s biomedicinskymi modely. Proto pozadujeme, aby
soucasti systému byl specidlni modul pro snimani Vv biomedicing
S navaznosti na standardni databaze pacientt typu PACS, ktery bude
provazan se zbylou Casti zatizeni.

Mezi planované sméry vyzkumu patii oblast zdbavniho primyslu a
souvisejici analyza pohybu zaméfena humanoidni pohyby, CiSténi
dat trajektorii a navaznost na standardy v zabavnim primyslu. Proto
pozadujeme, aby soucasti systému byl specidlni modul pro sniméni
Vv zabavnim primyslu s navaznosti na standardy Vv zabavnim
pramyslu, ktery bude provazan se zbylou ¢asti zafizeni.

Pozadovany pocet kamer vychazi zcharakteru planovaného
vyzkumu. Pfi analyze pohybu v oboru multimodalni interakce
¢lovek-stroj i ve vétSiné ostatnich obori planovaného pouziti je
nutné zaznamenavat trajektorii ve vSech moznych polohach.
Z dosud provedenych experimenti vyplynulo, ze minimalni pocet
kamer, které jsou potfebné pro zaznamenani znacek ze vsech
moznych whll, je 8. Proto stanovujeme tento tdaj jako technickou
podminku.

Pozadované rozliSeni kamer vychazi z charakteru planovaného
vyzkumu. Ptfi analyze pohybu v oboru multimodalni interakce
Clovek-stroj i ve véEtsin€ ostatnich oboru planovaného pouziti je
nutné zaznamenavat trajektorii s co nejvétsi presnosti. Naroky na
presnost jsou dany mimo jiné i predpokladanou minimalni
vzdalenosti odrazovych znalek od sebe, které je tfeba rozlisit.
Z dosud provedenych experimentii vyplynulo, Zze minimalni
rozliSeni kamer, které je potifebné pro zaznamenani a odliSeni
znacek od sebe pfi jejich predpokladané minimalni vzdalenosti, je 2
Mpix (2 miliony obrazovych bodl). Proto stanovujeme tento udaj
jako technickou podminku.

Pozadovana snimkovaci frekvence kamer vychazi z charakteru
planovaného vyzkumu. Pfi analyze pohybu v oboru multimodalni
interakce Clovék-stroj je nutné zaznamenavat pohyb mnohem
rychleji, nez poskytuji standardni kamery. TaktéZ v oblasti robotiky
a prumyslové automatizace je dllezité zaznamenavat pohyb
s dostateCnou frekvenci pro analyzu rychle probihajicich déji.
Z dosud provedenych experimenti vyplynulo, ze minimalni
snimkova frekvence kamer, kterd je potiebné pro zaznamendni
rychlych déju, je 650 fps (snimkt za sekundu). Proto stanovujeme
tento udaj jako technickou podminku.

Pro zpracovani zaznamenanych dat pozadujeme jeden kus
vyhodnocovaci stanice. Aby zpracovani dat bylo efektivni, je tieba,
aby vyhodnocovaci stanice vyhovovala pozadavkim systému
zaznamu pohybu na vykon a byla co nejlépe svazana se systémem,
proto pozadujeme jeji doddvku v rdmci dodavky celého systému.




Kabelaz

Upevnéni

PrisluSenstvi pro
virtualni realitu

PrisluSenstvi pro vizualni

efekty

PrisluSenstvi pro snimani

postavy

PrisluSenstvi pro vyzkum
pohybii téla

Nastroj pro kalibraci

Software pro
vyhodnocovani ve
virtualni realité

Vzhledem K planovanému prostorovému nastaveni snimani
zaznamu pohybu pozadujeme kabeldz dostatecné délky, ktera
vyhovi jak pro snimani v laboratofi, tak pro snimani v exteriéru
s rozlehlejSim rozmisténim kamer. Proto pozadujeme kabelaz délky
25 m ke kazdé kamete.

Planovany vyzkum vyuzivajici zafizeni bude provadén jak
Vv laboratofi, kde bude mozné pevné umistit kamery na sténu, tak i
V pfenosném rezimu v jinych prostorech (interiér i exteriér). Proto
pozadujeme ke kazdé kametfe kamerovou hlavu supevnénim na
sténu a pienosny stativ.

Mezi planované sméry vyzkumu patii analyza pohybu zaméiena
oblast virtualni reality. Proto pozadujeme, aby soucasti systému byla
sada prislusenstvi (pfedev§im odrazové znacky véetné uchytového
materialu) vhodného pro tuto oblast, ktera bude kompatibilni se
zbylou Casti zafizeni.

Mezi planované sméry vyzkumu patii analyza pohybu zamétfena
oblast vizudlnich efekti. Proto pozadujeme, aby soucésti systému
byla sada pfislusenstvi (piedev§im odrazové znacky vcetné
uchytového materidlu) vhodného pro tuto oblast, ktera bude
kompatibilni se zbylou ¢asti zafizeni.

Mezi planované sméry vyzkumu patii analyza pohybu zameétena
oblast snimani postavy. Proto pozadujeme, aby soucasti systému
byla sada piislusenstvi (pfedev§im 1 ks obleku pro muze a 1 ks
obleku pro zenu, které jiz jsou vybaveny uchyty pro odrazové
znacky, rozsiteni oblekli o rukavice a celenku a dale odrazové
znacky vcetné uchytového materialu) vhodného pro tuto oblast,
ktera bude kompatibilni se zbylou ¢asti zatizeni.

Mezi planované sméry vyzkumu patii analyza pohybu zamétfena
oblast vyzkum pohybt téla. Proto pozadujeme, aby soucasti systému
byla sada prisluSenstvi (piredevs§im systém nastavc odpovidajici
standardnimu kinematickému modelu nohy — tzv. Oxford foot
model, dale odrazové znacky vcetné uchytového materialu)
vhodného pro tuto oblast, kterd bude kompatibilni se zbylou casti
zafizeni.

Protoze systém je nutné pii zméné konfigurace (ptedevsim polohy a
natoceni) kamer kalibrovat a protoze pii planovaném vyzkumu bude
dochazet ke zménam prostorové konfigurace kamer, pozadujeme
dodani vhodného nastroje pro kalibraci, ktery umozni jeji efektivni a
rychlé provedeni.

Mezi planované sméry vyzkumu patfi analyza pohybu zaméfena
oblast virtualni reality. Proto pozadujeme, aby souc¢asti systému byl
software pro vyhodnocovani dat analyzy pohybu urceny pro tuto
oblast, ktery bude kompatibilni se zbylou ¢asti zafizeni.




Software pro
vyhodnocovani ve
vizualnich efektech

Software pro
vyhodnocovani ve
vyzkumu pohybii téla

Mezi planované sméry vyzkumu patfi analyza pohybu zamétena
oblast vizudlnich efekti. Proto pozadujeme, aby soucésti systému
byl software pro vyhodnocovani dat analyzy pohybu urceny pro tuto
oblast, ktery bude kompatibilni se zbylou Casti zafizeni.

Mezi planované sméry vyzkumu patii analyza pohybu zaméfena
oblast vyzkumu pohybd téla. Proto poZadujeme, aby soucasti
systému byl software pro vyhodnocovani dat analyzy pohybu
uréeny pro tuto oblast, ktery bude kompatibilni se zbylou casti
zafizeni.




