Nazev véejné zakazky:

RisluSenstvi k FT-IR spektrometru.

Oduavodnéni vymezeni _technickych podminekpodle 8 156 odst. 1 pism. c) zékond& 137/2006 Sb.,
o verejnych zakazkach

Technickd podminka:
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Oduavodnéni

minimalni rozsah teplot 500-1600°C

emisivita minimalg 0,995

pramér otvoru minimalg 25 mm

stabilita teploty za 1 hodinu £0.5°C nebo lepSi

presnost rsfeni teploty +(0.25% z stené teploty +1°C
nebo lepsi

uniformita/homogenita teploty v kawit£1°C (nebo lepSi
v prostedni oblasti o giméru 25 mm.

ukazatel teploty — rozliSeni 1°C, nebo lepsi

doba nékevu z pokojové teploty nebo minimalni tepla
télesa na 1400°C maxima®0 minut

Uvedené parametry’erného élesa jsou
minimalni nutné pro planovan
experimenty.

elektronické tizeni, pipravené ke vzdalenémuizeni
Z paitate pres USB nebo RS232; ststi dodavky musi by
knihovna umottujici zadavat &ist teplotucerného tlesa
pomoci pikazi v programu C++

Cerné #leso musi umdbvat rizeni
pomoci péitace, nebd bude vyuzivano
v automatickych  systémech  stanov
emisivity.

—

maximalni rozmiry pece S x V x H: 550 mm x 750 mm
900 mm; maximalni hmotnost 80 kg
ne vakuovy systém

Omezeny prostor v experimentaln
uspoddani FTIR metody #eni emisivity|
vyZaduje uvedené maximalni rezyn
cerného élesa.

X/ pipade cerného élesa s vakuovyn
systémem je na vystupucerného élesa
umistno optické okénko uzaviraji
vakuovy systém. Toto okénko je nevhd
pro dané experimentalni usfaani
metody.

provedeni kalibrace (certifikat) dodavanétesného &lesa —
kalibrace musi obsahovat vSechny nasledujici pglozk
o kalibrace teploty: pro teploty 500, 800, 1000, 120
1500°C
= pyrometrem s citlivosti na libovolné vino
délce (délkach) z rozsahu 0,8-1,1 um

= pyrometrem s citlivosti na libovolné vinoyé

délce (délkach) z rozsahu 3-5 um

Kalibrace cerného élesa je zakladem pr
stanoveni emisivity dodavanéhk@rného
Otélesa, ktera je pagebna pro vypdeni
absolutni emisivity vzorku. Teploty by
vybrany, aby pokryly rovnafme cely
Fozsah teplot desa. Vinové délk
kalibrachich pyrometé byly zvoleny podi
Standard@ dostupnych pyrometr v
kalibracnich laborat@ich. RozloZeni tepld
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» pyrometrem s citlivosti na libovolné vino
délce (délkach) z rozsahu 8-14 um
o pro teploty 500, 800, 1000, 1300 a 1500
pyrometrem s citlivosti na libovolné vinové dé
(délkach) z rozsahu 0,8-1,6 um:
= rozloZeni teploty na horizontalni a vertika

ose otvoru ¢erného &lesa (s uvedenim

meticiho spotu pyrometru)
» stabilita teploty po dobu minim&i80 minut (ve sedu
otvoru) — zaznam teplot uveden v grafu, tabulceoneb
textovém souboru

REFERENCNI ZDROJ ZA RENi — CERNE TELESO
* Souwésti dodavky musi byt terridnek s minimalnin
rozsahem pouzitelnosti 500-1600°C, ktery Ize zeZ
zasunout daterného &lesa do pipraveného mista na bok
kavity cerného ¢&lesa. Tento termidanek musi byt
kalibrovany na teplotach 500-1500°C s krokem 100°C.

REFERENCNI ZDROJ ZA RENi —CERNE TELESO
* Souwésti dodavky musi byt instalace a zprovwdredizeni a

zaSkoleni na obsluhu iaeni vrozsahu 8 hodin pro d
pracovniky.

@ casova stabilita jsou ilezité parametry
pro stanoveni negsnosti meni.
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atiermalanek zajiguje znalost absolutni
ueploty cerného élesa pi moznosti jeha
snadné kalibrovatelnosti.

Instalace zé#izeni dodavajici firmou je
potreba pro spravné uvedeni do provozy
@ro zachovani zaruky. ZaSkoleni |je
poteba pro dobré dlouhodobé fungovani
pristroje a ziskavani kvalitnich vysledk

REFERENCNI ZDR0OJ ZA RENi —CERNE TELESO

e Souwésti dodavky musi byt manual ¢eském nebd

Uvedené jazyky jsou akceptovatelné pr
obsluhu zéizeni.

anglickém jazyce v ti8hé i elektronické podab

L ASER PRO OHREV VZORK U S PRISLUSENSTVIM

- vlaknovy laser musi mit nasledujici parametry
* kontinudlni laser s maximalnim vykonem minind@&®00 W
» vilnova délka v rozmezi 1060-1080 nm
» kvalita svazku BPP (Beam Parameter Product) maxifra

mm-mrad

e moznost kontinualniho i modulovaného médu s freki&d
kHz

* musi byt mozné plynule nastavovat vykon v rozsad%-1
100%

+ stabilita vykonu +3% nebo lepsi

Uvedené parametry laseru jsou nuiné
pro zajiséni ohfevu vzorku pomog
skenovaci hlavy na teploty dosahuj
minimalre 1600°C.

—_—
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L ASER PRO OHREV VZORK U S PRISLUSENSTVIM

» celkova @innost laseru minimath25%

* souwasti laseru je trasovaci laser

* moznost analogového a digitalnitimeni laseru

» souwasti dodavky budou veskeré nezbytné kabely

* laser musi byt mozné chladit vodou o teplafi az 25°C
chlazeni bude realizovano pomoci centralniho chid
zadavatele.

-~

VySSi dinnost zajisti nizSi naklady na
provoz, moZznostiizeni jsou nezbytné
pro kompletaci celku s ostatnidastmi
systému. PoZadavek na typ chlazeni
vychazi z existence centralniho chlazeni
v laboratgiich zadavatele. Pozadavek
“Ra akceptace doby a provozu a vykonu
vychazi z planovaného vyuZziti laseru




laser musi byt s chlazenim schopen pracovat teangeni 8
hodin na 90% vykonu.

L ASER PRO OHREV VZORK U S PRISLUSENSTVIM

prislusenstvi k viaknovému laseru — &asti dodavky mus
byt vSechno nasledujicfiglusenstvi:

o laser a pisluSenstvi tvii kompletni a funéni systém,

ktery déle spluje néasledujici podminky

optické komponenty musi byt dané pro
vinovou délku a maximalni vykon laseru
souwasti dodavky bude software #Adici
karta \etr® napdjeni skenovaci hlavy
v8ech kabdi protizeni skenovaci hlavy
souwasti dodavky musi byt drzak (lasero
lavice) pro uchyceni sestavyigluSenstvi,
ktery zardi nejvhodrjSi optickou cestu pr
svazek uvedenymi optickymi prvky
systém bude ve fofnOEM — s moZnost
integrace optické lavice (drzaku)
pramyslového robota nebo pénri zaizeni
drzédk (laserova lavice) bude z hliniko
slitiny a bude na niffpevren rozebiratelny
upinaci systém.
o maximalni hmotnostifsluSenstvi (skenovaci hlava

optické vlakno, optika, konektory, ...fetre drzaku

- 18 kg.

a
Systém musi byt kompletni a femikaby
vlo bylo mozné hned &a pouzivat.
Maximalni hmotnost je dana pgebou
D moznosti upnuti drzéku se skenoyv
hlavou na pfimyslového robota
i laboratod zadavatele.

na

aci

s

ve

LASER PRO OHREV VZORK U S PRISLUSENSTVIM

e upinaci systém

0 Sowdsti dodavky musi byt manualni syst
rozebiratelného upinani laserové lavice k ramyes
(ktery neni sotésti dodavky)

0 Zarovei vSak tacast upinaciho systému, ktera je
laserové lavici musi umadvat upnuti ke
stavajicimu upinacimu systému uréigmu na
robotu zadavatele, cozZ je systém SCHUNK HW
080-000-000.

o Dodavka musi tedy obsahovat 1 ks upinaciho sys

pro montaZz na ram stroje a 1 ks upinaciho systépazici i navratu (nag. na naSeni

na montdz na laserovou lavici, ktery je kompatib
s vySe uvedenym systémem HWK-080-000-000.

o Upnuti a odepnuti laserové lavice od ramu strojsir
byt realizovano bez pouZiti Sroubového spoje.

0 Manualni upinaci systém musi zéfigat bezp&nou
manipulaci s temenem o hmotnosti minim& 24
kg.

0 Manualni upinaci systém musi byt schopé&anpgst
zatizeni statickymi momenty Mx, My, az do 130 N
a Mz do 110 Nm (osa X, y lezi ¢leti rovine spoje,
osa z je kolma nagtici rovinu spoje).

0 Opakovatelnost pozice upnuti k ose Z pouZiti
manudlniho upinaciho systému musi byt maxith

L
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KRozebiratelné upinani laserové lavice je
poteba pro pouziti laseru viznych
dmafiguracich systému se zaemou
ilprumyslovém  robotu), /memz je
poteba zachovat kompatibilitu se
naowasnym upinacim systémem.
Parametry  sodasného  upinaciho
systtmu v laboratfch zadavatele|
PoZadovany protikus je musi také
spliovat.

Im

n

s nepesnosti upnuti 0,01 mm.




L ASER PRO OHREV VZORK U S PRISLUSENSTVIM

optické vlakno (miZe byt i pevnou saiasti laseru)
0 pramér 100 pm
0 NA (Numerical Aperture) 0,10-0,12
o délka 5-10 m
0 zakorteno kompatibilnim QBH konektorem

L ASER PRO OHREV VZORK U S PRISLUSENSTVIM

@)

skenovaci hlava

= vstupni apertura pmér minimalns 20 mm

= ohniskova vzdalenost 420 +10 mm

= pracovni oblast minimaé220 mm x 220 mm

» pramér laserového svazku v ohnisku 0,6+0,2 mm

= rychlost pohybu svazku minima&r20 m/s (possitioning

speed)
=  maximalni zpoz&hi paprsku 0,35 ms
= opakovatelnost polohy < 22 prad
» fidici rozhrani hlavy s rozliSenim minim&I20 bit.

* napojeni optického vidkna do skenovaci hlavy pomoq
konektoru, tj. sotasti musi byt i kolimator s konektorem

QBH

L ASER PRO OHREV VZORK U S PRISLUSENSTVIM
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L ASER PRO OHREV VZORK U S PRISLUSENSTVIM

Ridici software pro skenovani
o software musi byt ¥eském nebo anglickém jazyce.
o software musi ust ridit skenovaci hlavu.
o software musi umdibvat zadat vzor pro skenovani
form¢ vektorti.
o software musi umdibvat import
vektorovych formatech (*.plt, *.dxf).

obrazt ve

0 Software musi umdibvat zadat frekvenci a vykgnvystupem

laseru.

Ridici karta
0 musi umo#ovatridit skenovaci hlavu,
o musi umo#ovat fidit laser minimald v rozsahu
spuséni (trigrovani) a vypnuti laseru,
0 musi byt schopnéridit dalSi pidavna zéizeni
(moZznost rozgeni) — signaly pro krokovy motor
0sa), zn&eni za letu.

jsou nutné pro velikost vysledného sy
délka i konektor jsou nezbytné p
integraci systému.

Skenovaci hlava je p@bna pro pesné
nasnerovani

urcené misto. Parametry odpovid

umozZiuje pesné rozebiratelné spojeni

pEN

svazkem je pgeba software.
vparametry jsou zakladni a spoie

vektorové formaty jsou standardn
softwar zadavatele
poZzadovana je tedy kompatibilita.

Pro rizeni laseru, skenovaci hlavy
komunikaci s dalSimiastmi systému |
nutnd rFidici  karta
1parametry.

Ridici pasitad s operanim systémem
o musi umo#ovat plynuly chod dodanéhdgidiciho

Sowasti dodavky musi byt gitac s
parametry, které zajisti plynuly chod

(¥idicich) program

prehledné ovladani dodavané

112

s uvedenymi

Uvedené parametry optického vlakna

laserového svazku na
i
aplikaci zadavatele — kvalitni skenovaci
hlava a velké pracovni pole. Konektor

K rizeni procesu skenovani laserovym
Tyto

s moznosti nastaveni frekvence a vykonu
laseru pro naSi metodu. PoZadované

no



0 musi byt v provedeni mini-tower

0 opera&ni pan&t musi mit velikost minimah4 GB

o pevny disk musi byt typu SSD o velikosti minimél
240 GB

0 souwasti pditate musi byt LED monitor o uhléfgce

minimalre 24*

souwasti dodavky pditace musi byt opetmi systém

vhodny proridici software laseru, skenovaci hlavy

motorizovanych posuv

(0]

laserového systému.

n

LASER PRO OHREV VZORK U S PRISLUSENSTVIM

- Souasti dodavky musi byt instalace a zprovwdnzdizeni a
zaSkoleni na obsluhu i##aeni vrozsahu 8 hodin pro d
pracovniky

dJvedené pozadavky jsou nezbytné
okamZité pouzivani systému.

pro

L ASER PRO OHREV VZORK U S PRISLUSENSTVIM
Souwasti dodavky musi byt manudly ke vSerfizenim vceském
nebo anglickém jazyce v t&té i elektronické podah.

Uvedené jazyky jsou akceptovatelné
obsluhu z#izeni.

pro

PRESNA METALOGRAFICKA ROZBRUSOVACI PILA S P RiSLUSENSTVIM
- metalograficka rozbruSovaci pila, musimgplat vSechny
nésledujici pozadavky:

@)

PRESNA METALOGRAFICKA ROZBRUSOVACI PILA S P RiSLUSENSTVIM

déleni material riznymi typy kotowt praméri od
minimalrg 75 mm do minimal& 200 mm a od tlouky
minimalrg 0,8 mm

pouZiti ctlicich kotowt optimalizovanych prodeni
Zeleznych kow, neZeleznych kava anorganickych
materiat.

déleni rota&n¢ symetrickych vzork o priméru az 65 mm
déleni vzorka nepravidelnych (obecnych) téao roznérech
minimalrg 50 x 125 mm

Uvedené poZadavky na metalografick
pilu odpovidaji planovanému pouZiti p|
aplikace zadavatele.

ou
ro

- metalograficka rozbruSovaci pila, musimgplat vSechny
nésledujici pozadavky:

@)

nastaveni rychlostiezu minimalg v rozsahu 0,005 az

3 mm/sec

nastaveni otéek kotowe minimalré v rozsahu 300 az
5000 ot./min

oscilaini pohyb kotode za rotace prezani material
vysoké tvrdosti

indikacitezného odporudnem automatickéhosteni
ukladani a znovu-rigeni programovych paramatfezaciho
procesu

transparentni kryt a o&tteni pro moznost pozorovani
procesu

recirkulani okruh chlazeni, pouZiti procesnich kapalin
behem dleni

moznost pipojeni externi jednotky pro filtraci procesni

kapaliny

Na metalografické pile musi byt mozn
nastavit a ukladat optimalnirezné
podminky, zarove musi byt zaréena
bezpénost obsluhy.

pst




PRESNA METALOGRAFICKA ROZBRUSOVACI PILA S P RISLUSENSTVIM
- prislusenstvi (minimalni):

@)

o O O

PRESNA METALOGRAFICKA ROZBRUSOVACI PILA S P RiSLUSENSTVIM
- Skoleni, podpora a servis

O
@)

TERMOVIZNi KAMEROVY SYSTEM PRO STACIONARNI APLIKACE
- Termovizni kamerovy systém (bez displeje a ovladapiviki):

@)

)
@)
O

automatizované planparalelrileni s gesnosti polohovani
20 um nebo lepsi

automaticka optimalizace rychlogéizu Ehem dleni
vzorku

ptiprava pro vakuové upnuti vzdgrkzarizeni musi
umoznovat budouci rozghi o vakuové upinani vzark
zajiseni bezpénosti provozu ferusenim proceswkni i
oteweni krytu, popipact blokovanim otekeni krytu Ehem
procesu dleni

pila musi byt dodana s nutnymi procesnimi kapalinpra
béZny provoz. Minimalg aditivum acistici prostedek

Rychloupinaci zdzeni pro dleni vzorki typu swrak
Upina optimalizovany pro &eni malych vzork

Upina rotatné symetrickych (valcovych) vzotk
Upina vzorki s gresnym nastavenim uhiazu,
goniometrem

Délici kotowe pro dleni Zeleznych kava nezZeleznych
kovii od kazdého minimatn5Ks

Minimaln¢ 1Ks kotowe pro aleni mekkych materiak, nag.
polymery

Minimaln¢ 1Ks kotowe pro @leni material na bazi
keramiky

Laboratorni stl pro umiséni cilici pily a grisluSenstvi

Prislusenstvi metalografické pily mu
umoziovat leni Sirokého spektr
tvarow i materialov rozdilnych vzork

Sl

instalace zézeni

Skoleni na obsluhu gaeni a pipravu vzork pro minimale
4 osoby v rozsahu minim&r8 hodin

po uplynuti dvou az dvanactésicni doby od prvniho
Skoleni nasledné polsiké Skoleni obsluhy pro minimétrd
osoby v rozsahu minimairé hodin

manudl Weském nebo anglickém jazyce vdig i

elektronické podoh

Uvedené poZadavky jsou nezbytné
okamzité pouzivani systému. Nasle
Skoleni je praeSeni poznatkziskanych
v prvnich rdsicich provozu.

Uvedené jazyky jsou akceptovatelné
obsluhu zéizeni.

pro
dné

pro

minimalni rozlieni detektoru 640x480 pibel

teplotni citlivost za pokojové teploty maximala0 mK
minimalni gresnost £2 °C nebo +2%égiené hodnoty
spektralni rozsah 8 az 13 um, tolerance horni dripoeze
+1,5um

minimalni teplotni rozsah -20 az 2000°C, cely térilg
rozsah musi byt pokryt maximdlnétyimi zakladnimi
teplotnimi podrozsahy, celkovy @et podrozsaln neni
omezen

O

Uvedené parametry termovizni kamg
jsou minimalni pro planovanou aplika|

do systému stanoveni emisivit povic

v zavislosti na teplet

Bry
ci
h

TERMOVIZNi KAMEROVY SYSTEM PRO STACIONARNI APLIKACE



TERMOVIZNi KAMEROVY SYSTEM PRO STACIONARNI APLIKACE

Termovizni kamerovy systém (bez displeje a ovladapivki):

o minimalni rozsah pracovni teploty 10 az 50°C

o maximalni hmotnostaetrg standardniho objektivu 1,5 kg

o maximalni rozndry kamery ¥etrg standardniho objektiv
250 x 100 x 120 mm

o napajeci nafii kamery spada do rozsahu 10 az 30V
(nap. standard 12 nebo 24V)

o souasti dodavky musi byt n&govy adaptér z AC 230V n
DC hodnotu napajeciho ngpkamery

o minimalni odolnost proti vibracim 2 g

U . o
Uvedené parametry termovizni kamery

DLEnoim’ jeji ¥leneni do systému évieni
emisivit povrcki materiali v zavislosti

,na teplog.

o minimalni odolnost proti rden 20 g

Termovizni kamerovy systém (bez displeje a ovladapivki):

o mozZnost nastaveni paranieta fizeni zaznamu Zidiciho
potitace

o spou&tni a vypinani zaznamu externim signalem

o maximalni frekvence zaznamu minim&ln50 Hz pro
sekvenci plnych radiometrickych obtaz(termogran)
uklddanych do pfitace s maximalnim rozliSenin
(minimélne 640x480 pixel

o zpasoby Fipojeni K p@itgi - ethernet a
IEEE1394(FireWire) nebo USB komunikace

o minimalrg 1 digitalni vstup a 1 digitalni vystup

o maximalni frekvence zaznamu minim&lnl0O0 Hz pro
sekvenci radiometrickych obraztermogran) ukladanych
do pcitate @i pouZiti niz8iho rozliSeni obrazufipadre i
pti pouziti maximalniho rozliSeni (minimain 640x480
pixehi) (pIné rozliSeni neni bezpodméme nutné)

Vélereni termovizni kamery do systér
n ... S < :

vyZaduje zajigni komunikace
s paiitacem.  PoZadovana rychlo

vzorkovani je nutnd pro optimalrizeni
laseru — tj. rychlého dosazeni a udrzg
poZadované teploty vzorku.

TERMOVIZNi KAMEROVY SYSTEM PRO STACIONARNI APLIKACE

Termovizni kamerovy systém (bez displeje a oviatapivki):

o manual ke kante véeském nebo anglickém jazyce v &g
i elektronické podoh

o uzpasobeni pro montaz na stativ

o transportni kufr

Uvedené jazyky jsou akceptovatelné
obsluhu zéizeni.
Termovizni kamera musi
jednoduché uchyceni.
Transportni kufr zajisti bezpeé ulozeni
termovizni kamery.

umioxat

pro

TERMOVIZNi KAMEROVY SYSTEM PRO STACIONARNI APLIKACE

Software pro fizeni

termovizniho zaznamu:

o pcget licenci: minimaly 2 licence s neomezenou mozZng
presunu mezi PC nebo jako USB hardwarovy KlSB-
Dongle)

o jazyk softwarwesky nebo anglicky

o manual k softwaru ¥eském nebo anglickém jazyce v s
i elektronické podoh

termovizniho systému a zpracovi

ani

SIgoiadovany peet  licenci  software
umozni m¥it a vyhodnocovat dat
sowasre. Uvedené jazyky jso
akceptovatelné pro obsluhu/izeni.

c

TERMOVIZNi KAMEROVY SYSTEM PRO STACIONARNI APLIKACE



- Software pro fizeni

termovizniho systému a zpracov

termovizniho zaznamu:

o

Software v soéinnosti

s kamerou (online mo6d) mu

umoziovat:

nastaveni paramétrméieni: emisivita (0,01 — 1,00;

minimalni krok 0,01), teplota odrazena, tepl
atmosféry, propustnost atmosféry, teplota a prowss
externi optiky

ovladani kamery #diciho p@itate — moznost spousti
a vypinani zdznamu sekvence, moznost volby freles
zaznamu

manualni a automaticky fokus

moznost pepinani teplotnich podrozgakamery
vloZeni bodovych,éarovych a plosnych (kruhovyc
obdélnikovych, nepravidelnych) analyzovanych obbl
AOI(AOI — Area Of Interest) na obrazovku fitae,
minimalrg 50

kazdé analyzované oblasti AOI moznost nast
emisivitu nebo pouzit matici emisivit ziskanoui
konstantni teplétvSech bod obrazu

moZznost nastavit barvu popisu a ohéeni vioZzenych
analyzovanych oblasti AOI

paralelni zobrazeni aktualnich¢iselnych  hodno
maximalni, minimalni a @merné teploty jednotlivych
vloZenych analyzovanych oblasti

grafické zobrazeniarového teplotniho profilu

on-line zobrazovani piného radiometrického obraz
hodnot (teplot) AOI na obrazovce §itace @i zaznamu
s frekvenci nizSi nez 1 Hz

moznost pedavat hodnoty teplot a vysledky logicky
operaci jinym prografm skrze komunikéni protokoly.

TERMOVIZNi KAMEROVY SYSTEM PRO STACIONARNI APLIKACE

- Software pro fizeni

termovizniho systému a zpracov

termovizniho zaznamu:
0 Po pdizeni termograiih nebo jejich sekvence (offline mé
musi umo#ovat:

zmenit parametry, které lze nastavited pdizenim
pinych radiometrickych obréznebo jejich sekvenc
(emisivita (0,01 — 1,00; minimalni krok 0,01), tefa
odraZzena, teplota atmosféry, propustnost atmos
teplota a propustnost externi optiky)

vkladani bodovych¢arovych a plosnych analyzovany i

oblasti AOI (kruhovych,
nepravidelnych), minimath50
kazdé analyzované oblasti AOl moznost nast
emisivitu nebo pouzit matici emisivit ziskanoui
konstantni tepl@tvsech bodl obrazu

moznost nastavit barvu popisu a ohéani vioZzenych
analyzovanych oblasti AOI

hromadné uloZeni a ot@ni (n&teni) analyzovanych
oblasti AOI a jejich nastaveni

vypocet emisivity ze znamé teploty pro jednotli

obdélnikovycl

u

které budou dale vyuZity pro lau
'systému  @eni  emisivit  povrci
a\r;i]taterlau.

P
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pta

2NC

n,

aBloZadované funkce software jsou
nezbytné prodlenéni termovizni kamery
do systému #feni emisivit povrch
avizavislosti na tepleét

p

[

u a

ch

ani

)

e

féry, , .
P0zadované funkce software musi
L JmozZnit nasledné analyzy ziskanych dat,




vloZzené analyzované oblasti AOI (bodow&rove i
plosné)
» paralelni zobrazeni aktualnichéiselnych hodno

maximalni, minimalni a @meérné teploty jednotlivych

vloZzenych analyzovanych oblasti a mozZnost je
exportu do souboru textového typu

» grafické zobrazeniarového teplotniho profilu

e pro vioZzené ploSné &arové analyzy export &ené

teploty, vysledk a nastaveni analyzovanych oblasti

v urtitém ¢ase do souboru textového typu

e export dat (teplot) z celého termogramu do souboru

textového typu
 kazdému termogramu musi bytijazen jednoznamy

¢asovy Udaj wadu ms, ktery je mozné v softwaru

zobrazit a je satésti exportu dat (teplot)

* uzanteni teplotni palety, teplotni stupnice, parafnetr
meéieni (emisivita, teplota odrazend, teplota atmosféry

propustnost atmosféry, teplota a propustnost eix
optiky) a z¥tSeni obrazu (zoomu) proierhod mez
jednotlivymi snimky

e ruéni a automatické nastaveni teplotni Skaly podle

minimalni a maximalni teploty
e mozZnost odé&eni dvou termograin
* export sekvence termogrérdo videosekvence
e export termogramu do souboru obrazového typu

* mozZnost pedavat hodnoty teplot a vysledky logickych

operaci jinym prograim skrze komunikéni protokoly.

TERMOVIZNi KAMEROVY SYSTEM PRO STACIONARNI APLIKACE

PrisluSenstvi - vyrnné objektivy:

o standardni objektiv — horizontélni dhel HFOV v imtdu 20
az 30°, minimalni fokusai vzdalenost maximéé0,5m

o teleobjektiv 10-15° — horizontalni uhel HFOV v intalu 10
az 15°, minimalni fokusai vzdalenost maximasnim.

TERMOVIZNi KAMEROVY SYSTEM PRO STACIONARNI APLIKACE

Soutasti dodavky musi byt notebookeins oper&niho systému
pro ukladani a vyhodnocovéani n&mnych dat. Notebook mu
mit parametry takoveé, aby byl zafistplynuly chod dodavanyc
softwaifi pro termovizi a zarove musi sphovat néasledujic
parametry:

o Velikost operani pangti musi byt minimalg 4GB

o Velikost displeje musi byt minimaiil5".

TERMOVIZNi KAMEROVY SYSTEM PRO STACIONARNI APLIKACE

Souwasti dodavky musi byt instalaceizani a zaskoleni na
obsluhu z&zeni v rozsahu 8 hodin pro dva pracovniky.

ch

ern

Sowasti dodavky musi byt dvojice
objektivi, které umoZni sestavit d&v
konfigurace systému dreni emisivit
povrchi materialki.

5i
hSowasti dodavky musi byt notebook s
parametry, které zajisti plynuly chod|a
prehledné ovladani dodavaného
software termovizni kamery.

Uvedené poZadavky jsou nezbytné |pro
okamzité pouZivani systému.

JUDr. Daniel Volopich
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