Nazev véejné zakazky:

Dodéavka laserovych vibrometi

Oduvodnéni vymezeni _technickych podminekpodle § 156 odst. 1 pism. c) zakon& 137/2006 Sb., o

veirejnych zakéazkach

Technickd podminka:

Technické parametry
snimaciho z&izeni¢. 1

Technické parametry
snimaciho z&izeni¢. 2

Oduavodnéni

Technické parametry snimacihdizanic. 1:

« maximalni ngfitelna rychlost vibraci je alespalo 10 m/s

« vyuzitelny frekveiini rozsah je alespiado 2,5MHz

« rozliSeni alesp®15pm

« rozsah n¥fitelnych frekvenci je alespiood OHz do 2,5MHz.

e minimalni vzdalenost snimaciho izeni od mfeného objektu alespo0,5m,
maximalni vzdalenost snimaciha‘zani od nsieného objektu alesp0 m

e zdizeni musi umaivat snadnou hardwarovou ra#&inost na 1-D¢&i 3-D
skenovaci vibrometr

e zaizeni obsahuje lasatidy 2

» zaizeni obsahuje viditelny paprsek pro identifikagiemého mista,

* modularni systém s moznosti v budoucninindekodéry za &elem n&teni v jinych
frekvencich, rozliSeni atd.

e modularni systém s moznostfigojeni i jinych laserovych snim& (s mensimi
rozmery, videokamerou atd.)

« laserovy snimas funkci autofocus

e obsahuje dekodér rychlosti a displacementu

e zaizeni jako celek kompatibilni se standardnimi &fapymi typy vstup
analyzatoi

e snadna manipulace z pohledu r@zina vahy

e analogovy vystup

« ukazatel hladiny signalu

Oduavodreni:

Technické parametry snimacihotizani umozni bezkontaktni analyzu vibraci pomoc

laserového paprsku. Proékeni a experimenty povrchového & v Uloze detekce
identifikace volnychiasti je pozadavek na maximalnéiitelnou rychlost alesppol0 m/s a
frekvertni rozsah alespodo 2,5MHz limitni pro dostat®@é rozpoznani mddSiicich se
napstovych vin. Ristroj bude pouzivan i v rdmci srovnavacich a kafibich nefeni v
provoznich podminkéch, z tohdwibdu je pozadovana minimalni vzdalenost aléspém az
20m od ngieného povrchu vzhledem riajx vysokym povrchovym teplotamaienych &les,
resp. s ohledem na prasnost&r® Gniky provoznich kapalin, oteptd. Vzhledem k faktu
Ze spolupracujici vyzkumné tymy disponuji HW, ktéag @i ndkupu vibrometru rozit na
1D ¢&i 3D skenovaci vibrometr, je tento pozadavek jedmoiechnickych podminek, kte
umozni vyzkumnému tymu spolupracovatiedeni SirSiho okruhu problematik. Pozada
na tidu laseru je dan bezg®stnimi podminkami, které je moznéhbm néteni zajistit,
tiéida 2: kontinualni a viditelné gni, gimy pohled do zdroje mozny, oko ochrani mrk
reflex

Specifikované parametry jsou podstatné pro éfis@ kalibrani meéfeni vibraci na
uvaZovanych strojich a strukturach.

vel

AC

e meéfiteln& rychlost vibraci min. v rozsahu amplitud@,G 10 m/s

» frekvertni rozsah do 100 kHz, rozliSeni 24ibit

e Uhlovy rozsah skenovani miniméld0°x40° (vertikal® x horizontalr)
* minimaln® 2 vstupni kanaly pro externi refetei signal, BNC konektory, podpor

ICP napéjeni sninté




Softwarove vybavenij

snimaciho zZgzeni&. 1 ad.
2

* minimalnt 2 vystupni kanaly se signalovym generatorem, symkace s gienim,
BNC konektory

e synchronizaci obrazu s polohowimnych bod nag. pomoci videokamery neb
fotoaparatu

e zaizeni obsahuje viditelny paprsek pro identifikagiemého mista

e propojovaci kabel mezi snimaci hlavou &ipgem o délce 10m

* mefici PC — pracovni stanice prcfiti software

o

Odavodreni:

Technické parametry snimacihotfizani umozni bezkontaktni modalni analyzu &emi
provoznich tvak kmitu pomoci laserového paprsku.

Pozadovany frekvemi a amplitudovy rozsah 100 kHz, 10 m/$ekpnava moznosii
standardni ®¥ici techniky pro provashi experimentalni modalni analyzy aéfeni
provoznich tvak kmitu. Klasické snimge vibraci se pohybuji vrozsahu 3-10 kHz
provedeni modalni analyzy pak narazi na limity,ojg& velikost a hustota 8itméfenych
bodi a zpisob upevéni snim&i na konstrukci. Laserovy skenovaci vibrometr odistie
tyto klasické (fyzické) nedostatky.

Systém musi umoznit &eni s vysokou hustotou béndtento poZadavek logicky navazuje ha
frekvertni rozsah. Uhlovy rozsah skenovani je pozadovrmgieni rozsahlych objeit
jako jsou velké strojni dily nebo stavebni konsteik/hodi zvolenou ndrici vzdalenosti a
Uhlovym rozsahem bude difeni provedeno z jedné pozice, coz jeéktarych gipadech
nutnd podminka. Ret vstupnich a vystupnich kafgke definovan tak, aby byla sgima
podminka vicereferéni modalni analyzy, tedy &feni s vicekanalovym buzenim |-
signalové generatory slouzici pro generovani bolisignal a minimalg 2 vstupni kanaly
pro snimani odezvy jako refekgriho signalu pro weni fazovych porri.

« software (¢etrg jedné pislusné licence) deny pro obsluhu Z&eni pomoci PC a
umoziujici vyhodnoceni gteni
e dodany SW by &l umoznit minimals:
0 precizni automatickou kontrolu laseru a scanneru

0 nastaveni paramétzoomu a focusu

0 nastaveni paramétisnimani

0 autofocus

o frekvertni a¢asovou oblastipzpracovani nagtenych dat

0 nastaveni pgdu FFT¢ar

o digitalni a analogové filtry, gimérovani signalu

0 integrovani a diferencovanidasové a frekvami oblasti v realnéniase

0 ru¢ni i automatické nastavenigienych bodu

o tvorba budicich signalv¢etns synchronizace tohoto signalé pkenovani

0 export ziskanych dat da&inych forméat pro prenos narérenych dat (nap
UDP).

o interface pro modalni, FEM a jiny software

0 moznost prohlizeni vysledkméieni

0 spustt metici (acquisition) mod

« software (¢etn prisluSné jedné licence) deny pro obsluhu Z&eni pomoci PC a
umoziujici vyhodnoceni gteni
+ dodany SW by &l umoznit minimals:
0 precizni automatickou kontrolu laseru
nastaveni paramétisnimani
frekvertni zpracovani na#ienych dat
nastaveni p&u FFT¢ar, min. 10 000 FFEar
moznost definovani &ienych bod, tvorba ndtici sig
vysoka hustota skenovéani, nastavitelna minighaihdo 500x500 bdd
volitelna rychlost skenovani
moznost piimérovani signalu
integrovani a derivovani signalu v redlnéase
tvorba budicich signélvéetns synchronizace tohoto signalii pkenovani
minimaln® podpora exportnich typsouboft UFF, ASCII.
interface pro modalni, FEM a jiny software
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0 moznost prohlizeni vysledkméteni, animace nattenych vysledk
0 moznost triggerovani &eni

Odavodreni:
Softwarové vybaveni uménje ovladat z&izeni a vyhodnocovat a zobrazovat vysledky
meteni. Pozadovany vysoky pet FFT car, nastavitelna vysoka hustotastioi si€ jsou
v logické navaznosti na moznosti hardwaru.

Hardware systému ipkona klasické #fici analyzatory a snimia vibraci, proto jsoy
pozadavky na rozliSeni (pet FFT c¢ar, hustota sf) adekvatd ktémto moznostem
Standardni analyzatory s rozsahem do 20/40 kHzodigp nastavenim min. 6408ar.
V limitnim pfipad meteni do 100 kHz je pro 10 000 FFT linii rozliSeniekpa 10 Hz.
Moznosti zpracovani signalu jakodpnérovani, integrace/derivace pamezi standardni,
rovnéz pozadavky na ovladaniémeni triggerovani, synchronizace. Exportni form&guj
poZadovany k zajishi kompatibility mezi stavajicim raenim a jsou &né pouzivany pro
soubory nfenych dat.

PrisluSenstvi
e piepravni kufry vhodné k umisti jednotlivych komponent #aeni kazdéhg
snimaciho zazeni
e stativy pro uchyceni snimacich hlavic kazdého soihmaza&izeni
« 1 ks modalni budio sile 100N wetrs zesilovae
PrisluSenstvi
Odavodreni:
Uvedené fisluSenstvi umoznitppravu z&zeni do mista #feni, stativy pro uchyceni hlav
jsou potebné pro réreni nezavislé na &eném objektu. Modalni butlise silou 100 N
poZzadovan kroz&ni stavajiciho systému k provedeni vicerefarédo buzeni
modalnich zkouSkach.
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