Nazev verejné
zakazky:

Konstrukéni prvky modularnich robotia vé. linearnich a rotaénich
pohoni

Odivodnéni uéelnosti verejné zakazky dle ust. 8 86 odst. 2 a § 156 odst. 1 pism. a) zakona ¢.

137/2006 Sb.

Popis potreb, které
maji byt splnénim
verejné zakézky
naplnény:

Popis pfedmétu
verejné zakézky:

Popis vzajemného
vztahu pfedmétu
verejné zakézky

a potfeb zadavatele:

Popis rizik
souvisejicich

s plnénim verejné
zakazky, ktera
zadavatel zohlednil pFi
stanoveni zadavacich
podminek:

Predpokladany termin
splnéni verejné
zakazky:

Veiejné zakazka je realizovana v rdmci projektu Nové technologie pro informa¢ni spoleénost
(NTIS), CZ.1.05/1.1.00/02.0090, coz je projekt financovany prostiednictvim Operaéniho
programu Vyzkum a vyvoj pro inovace z Evropského fondu pro regionalni rozvo;.

Hlavnim cilem projektu je potizeni komponent moduldrni robotiky zahrnujici pokrocilé
pohonné jednotky (aktuatory), komplexni senzory k méfeni silového a momentového
puasobeni na koncovy efektor manipuldtoru a odpovidajici ptisluSenstvi. Daraz pti porizeni
uvedenych komponent je kladen zejména na modularnost FeSeni, kompaktnost a
univerzélnost jednotlivych komponent. V rdmci projektu se planuje poridit rotacni a linearni
moduly v raznych vykonovych tiidach. Moduly budou vzajemné kompatibilni (mechanicky i
z hlediska fizeni a komunikace). Jednotlivé moduly budou kompaktni (v jediném pouzdie),
tzn., kazdy modul bude obsahovat pohonnou jednotku, pievodovku, silovou i Fidici
elektroniku. Je poZzadovano, aby k modulu bylo z venku piipojeno pouze napdjeni a
komunikace. Vzhledem k faktu, Ze poifizené moduly budou slozit pro vyvoj a vyzkum
robotickych architektur (sériové, paralelni roboty, slozité kinematické architektury
obrébécich stroja, atd.), je poZadovéano, aby linearni a rota¢ni moduly dosahovaly vysoké
presnosti v polohovani, vysoké opakovatelnosti a nizké hmotnosti (zejména v pripadé
konstrukcei sériovych kinematickych fetézci).

V rémci projektu se déale predpoklada poridit kompletni manipulator s miniméalné 6 stupni
volnosti a koncovym uchopovacem. Manipulator bude opét kompaktnim, modularnim
zaiizenim a bude slouzit ptedevSim pro vyvoj a vyzkum kompletnich fidicich systému a
algoritmt manipulator.

Predmétem verejné zakdzky je dodavka 1 (jednoho) modularniho robotu a sady, kterd je
tvorena rotacénimi a linedrnimi moduly, piislusnymi senzory, koncovymi efektory.

Modulérni robotika je modernim smérem v oblasti stavby robotd. PouZitim standardnich
komponent je mozné sestaveni konkrétniho robota ptimo na miru aplikaci poZadované
zékaznikem. Abychom byli schopni nabizet toto feSeni, musime mit k dispozici sadu prvka
pro stavbu robotd. Poptdvané zboZi mé velky vyznam pii vyvoji prototypa robotickych
manipulatort nestandardnich architektur. Jednd se piedevSim o vyvoj a vyzkum sériovych a
paralelnich robotickych architektur, které budou vyuzivany pii vyzkumu a vyvoji novych
aplikaci v oblasti manipulace, obrébénti, atd.

Bez potizeni zafizeni, které je predmétem veiejné zakazky nelze naplnit cile skupiny P1
projektu NTIS v oblasti vyzkumu a vyvoje metod pro pokrocilé fizeni roboti.

Rizika souvisejici s nerealizaci verejné zakazky, popi. snizenim kvality veiejné zakézky,
ohroZuji napInéni cilu projektu Nové technologie pro informaéni spole¢nost (NTIS) a nebude
tak moZn& plnohodnotna ¢innost v ramci tohoto projektu a zadavateli mohou vzniknout
znac¢né Skody. Tato rizika negativné ovlivni i pInéni monitorovacich indikatoru.

Dokonéeni 4 (¢tyii) mésice od uzavieni smlouvy




Popis alternativ
naplnéni planovaného
cile a zdavodnéni

Popis toho, do jaké
miry ovlivni verejné
zakézka plnéni
planovaného cile:

JUDr. Daniel Volopich

Realizace dotcené ¢asti projektu Nové technologie pro informa¢ni spole¢nost (NTIS) nelze
dosahnout jinym zpasobem, nezli pInénim této verejné zakdzky. Zadavatel povaZuje dosazeni
cile prostrednictvim pInéni této verejné zakéazky za nejefektivngjsi a nejhospodarngjsi zpisob
naplnéni z&méru projektu Nové technologie pro informaéni spolecénost (NTIS).

Potizeni predmétného zaiizeni je zasadni z hlediska napInéni cilt vyzkumného programu P1
projektu NTIS a rozSiieni interdisciplinarniho vyzkumu v souvisejicich technickych
oblastech. Bez naplnéni této zakazky neni splnéni uvedenych cili mozné.
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